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Phantom® Premium™力反馈系统

北京搜维尔



Phantom Premium 6DOFs 

学术与商业研发用高级触觉式设备

Phantom® Premium™ 力反馈系统 

搜维尔[SouVR.com]是超大虚拟现实、增强现实、智能制造软硬件产品供应商和系统集成服务商,专注虚拟现实、增强现实、虚拟交互、智能智造等核心技术,为中国用户提供沉浸式展示、虚拟
交互、虚拟装配、虚拟训练、虚拟培训、虚拟评审等虚拟现实、增强现实、智能智造等本土化中国方案。

地址：北京市海淀区中关村软件园二期君正大厦 

电话：010-50951355

网址：www..souvr.com

Premium 1.5 / 6DOF Premium 1.5 High Force / 6DOF Premium 3.0 / 6DOF

工作空间

平移
宽15 x 高10.5 x 深7.5英寸

宽381 x 高267 x 深191毫米
宽15 x  高10.5  x 深7.5英寸
宽381 x 高267 x 深191毫米  

宽33 x 高23 x 深16英寸
宽838 x 高584 x 深406毫米

旋转
左右摇摆
投掷
滚动

297 度 / 5.18 弧度
260 度  / 4.54 弧度
335 度  / 5.85 弧度

297 度 / 5.18 弧度
260 度  / 4.54 弧度
335 度  / 5.85 弧度

297 度 / 5.18 弧度
260 度  / 4.54 弧度
335 度  / 5.85 弧度

活动范围 下臂弯头处旋转运动 下臂弯头处旋转运动 肩部全臂旋转运动

标称位置分辨率

平移 860 dpi / 0.03毫米 3784 dpi / 0.007 毫米 > 1000 dpi / ~0.02毫米

旋转
左右摇摆&投掷
滚动

0.0023 度/0.00004 弧度
0.0080 度/0.00014 弧度

0.0023 度/0.00004 弧度
0.0080 度/0.00014 弧度

0.0023 度/0.00004 弧度
0.0080 度/0.00014 弧度

标称位置（垂直双
臂）处最大可能力
和力矩

平移 1.9 磅力/ 8.5牛顿 8.4 磅力/ 37.5牛顿 4.9 磅力 / 22牛顿

旋转
左右摇摆&投掷
滚动

73 扭力/ 515 mNm
24 扭力 / 170 mNm

73 扭力/ 515 mNm
24 扭力 / 170 mNm

73 扭力/ 515 mNm
24 扭力 / 170 mNm

刚度 20 磅力 in-1 / 3.5 牛顿 mm-1 20 磅力 in-1 / 3.5 牛顿 mm -1 5.7 磅力 in-1 / 1牛顿 mm -1

力反馈（6个自由度） X, Y, Z, Tx, Ty, Tz X, Y, Z, Tx, Ty, Tz X, Y, Z, Tx, Ty, Tz

位置感应/输入（6个自由度）
X, Y, Z, 滚动, 投掷, 左右摇摆 X, Y, Z, 滚动, 投掷, 左右摇摆 X, Y, Z, 滚动, 投掷, 左右摇摆

接口 平行端口 平行端口 平行端口

可选配端效应器 拇指刺激(挤压), 交叉 拇指刺激(挤压), 交叉 拇指刺激(挤压), 交叉

规格参数




